
2.1 montage des batteries de 
motorisation

● Plusieurs Battteries de motorisation peuvent être connecter en fonction des 
modèles, de l’autonomie ou du poids voulu :
● 1 x Lipo 20Ah / 37v          → 740 Wh
● 1 x Lipo 40Ah / 18,5v       → 740 Wh
● 1 x Dewalt DCB 549         → 270 Wh
● 2 x Dewalt DCB 549         → 540 Wh
● 4 x Dewalt DCB 549         → 1080 Wh
● 1 x Dewalt DCB 548         → 160 Wh
● 2 x Dewalt DCB 548         → 320 Wh

    
Des cables d’adaptation permettent de changer les modèles de batteries. En fonction de l’espace 
et de l’encombrement, une ou plusieurs positions sont possibles.
En cas d’utilisation de batterie Dewalt, il est important de respecter l’ordre de branchement afin 
d’utiliser la prise anti-étincelle pour la connection finale ou déconnection initale. 

Position batteries Dewalt sur drone avec IMU interne.

 
 Retour au        
sommaire 

https://drive.google.com/file/d/1c1kGHVzOPtMrFqVbTeEe7ngyT6sI1uQf/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1c1kGHVzOPtMrFqVbTeEe7ngyT6sI1uQf/view?usp=sharing
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Anti-étincelle
Connecter 2nd 
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Connecter en 1st 
Déconnecter 2nd

Attention si l’ordre n’est pas respecté, 
cela produit une étincelle qui peut 

endommager les connecteurs !

 
 Retour au        
sommaire 

https://drive.google.com/file/d/1EBdW6PfMArqvVCeOFI2yL7V82a9jWB0P/view?usp=drive_link
https://drive.google.com/file/d/1EBdW6PfMArqvVCeOFI2yL7V82a9jWB0P/view?usp=drive_link

